Kytketddn normaalin RC servon moottorin tilalle. Ta  rkoituksena on ohjata vahvempaa moottoria.
Asento potentiometri on myds siirrettava uuden moot torin akselille tai akselin liikuttamaan kohteeseen
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Optona on kaytetty

4 jalkaista tyyppia, ja
niin kuin kaikki muutkin
osat, purettu joistain
vanhoista laitteista.




